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Kontrola geometrii kot 1 osi (cz.Ill

PREZES ZARZADU
LAUNCH POLSKA SP. Z O.0.

W przesztoéci ze wzgledu na zdecydowa-
nie prostsze konstrukcje zawieszen oraz
mniejsze wymagania techniczno-prawne
dotyczace mierzonych parametréw geo-
metrii kot stosowane byty przyrzady dwu-
gtowicowe, dokonujgce pomiaréw tylko
wzgledem osi symetrii podwozia. Obecnie
przy okresowych badaniach technicznych
pojazdéw konieczne jest stosowanie przy-
rzadéw czterogtowicowych, mierzacych
ustawienie kot i osi wzgledem geometrycz-
nej linii kierunku jazdy.

ANDRZE] KOWALEWSKI

ZNACZNEMU ZAAWANSOWANIU TECHNICZNEMU
WSPOLCZESNEGO SPRZETU DO DIAGNOZOWA-
NIA SAMOCHODOWYCH PODWOZI TOWARZYSZY
OBECNIE DYNAMICZNY WZROST LICZBY JEGO
SWIATOWYCH PRODUCENTOW

Poszczegdline wspotczesne rozwigzania
réznig sie miedzy sobg przede wszystkim

sposobem realizacji pomiaru, wynika-
jacym z szeroko rozumianej konstrukcji
przyrzadu.

Wsréd produkowanego obecnie sprze-
tu o tym przeznaczeniu dajg sie wyod-
rebni¢ pod tym wzgledem trzy rodzaje
urzadzen:

» optyczno-mechaniczne,
» komputerowe a kamerami CCD,
> pracujgce w systemie 3D.

Przyrzady mechaniczno-optyczne
Najwczesniejsze przyrzady kontrolno-po-
miarowe do geometrii kot dziataty na zasa-
dzie mechanicznych liniatéw i kgtomierzy.
Potem pojawita sie ich wersja optyczno-
mechaniczna, produkowana do dnia dzi-
siejszego. Zamiast ruchomych liniowych
elementéw mechanicznych wykorzystywa-
ne sg w niej promienie $wietine. Poczat-
kowo byty one emitowane przez zardwki
wyposazone w odpowiednie zwierciadfa,
przystony i soczewki, a obecnie wyfacznie
juz przez lasery. Sztywne potaczenie takie-
go optycznego projektora z obreczg kota,
W pozycji rownolegtej do ptaszczyzny jego
obrotu sprawia, iz punkt $wietliny widocz-
ny na ekranie o skali liniowej lub kgtowej
okresla katy lezace w ptaszczyznie pozio-
mej (zbiezno$¢ kot, nierdwnolegtos¢ osi
i odchylenie geometrycznej osi toru jazdy
od osi symetrii pojazdu) oraz w ptaszczyz-
nie pionowej (pochylenie kot oraz wyprze-
dzenie i pochylenie osi sworzni zwrotnic).

W uktadach optycznych takich przyrza-
déw wykorzystuje sie lasery pdtprzewodni-
kowe, zapewniajace wystarczajacy komfort
pracy (dobra widoczno$¢ plamki $wietlnej)
réwniez przy znacznym nastonecznieniu
stanowiska pomiarowego.
laseréw stosuje sie baterie akumulatorow
niklowo-kadmowych, dzieki czemu nie ma
konieczno$ci wyposazania gtowic pomia-
rowych w stafe przewody zasilajace, lecz
mozna je jednak podtaczac w trakcie pracy
w przypadku roztadowania akumulatoréw.

Przyrzady laserowe oferowane sg
w wersjach dwu- i czterogfowicowych.
Pierwsza z tych wersji zawiera w zesta-
wie dwie gfowice pomiarowe, dwa zaciski
mocujgce gtowice do koét, ekrany pomia-
rowe, rozpérke pedafu hamulca, blokade
kierownicy, dwie obrotnice mechaniczne,
tadowarke akumulatoréw oraz odpo-
wiedni wieszak lub szafke na kétkach do
przechowywania elementow w danym
momencie nieuzywanych.

Gtowica pomiarowa skfada sie z korpu-
su laserowego ze zintegrowanymi akumu-

Do zasilania

ZASADA DZIAEANIA OPTYCZNYCH STANOWISK POMIAROWYCH, Z LEWE] SYSTEM WYKORZYSTU-
JACY SKUPIONE SWIATEO TRADYCYJNCH ZAROWEK, Z PRAWE] URZADZENIE WYPOSAZONE
W GEOWICE LASEROWE

latorami oraz ptyty zawierajace] uchwyt,
wysiegnik i tuleje zaciskowg do mocowa-
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KOMPENSOWANIE BICIA OBRECZY

nia gtowicy na kole. Dzieki odpowiedniej
konstrukcji mozliwe jest mocowanie gfo-
wicy na obreczach o wymiarach od 12
do 20”. Na wysiegniku zamocowana jest
poziomica zapewniajgca poprawne usta-
wienie gfowicy pomiarowej w trakcie wy-
konywania pomiaru.

Przy pomiarach katéw poziomych
wigzka laserowego promieniowania two-
rzy plamke $wietlng na tylnej gtowicy po-
miarowej (w systemie czterogtowicowym)
lub na odpowiednio ustawionym ekranie.
Katy pionowe mierzy sie poprzez obrét ca-
tego mechanizmu gtowicy o kat 90°.

Korzystanie z czterech gtowic pomia-
rowych wymagane jest przy prowadzeniu
pomiaréw wzgledem geometrycznej osi
toru jazdy. Wykorzystywane sg wowczas
dwie dodatkowe gtowice pomiarowe na
tylne kota oraz dwa dodatkowe zaciski.

Zaleta przyrzadéw optyczno-mecha-
nicznych jest ich stosunkowo niska cena.
Wada: brak mozliwosci  bezposredniej
wspotpracy z komputerem, a w zwigzku
z tym — wspomagania odpowiednim pro-

LASEROWY POMIAR ZBIEZNOSCI KOt PRZEDNICH Z ZASTOSOWANIEM PRECYZY
(ZDJECIE SRODKOWE) I UNIWERSALNEGO UCHWYTU GEOWICY (Z PRAWE]) UMOZLIWIAJACEGO
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azd (kola nie moga dotykac podloza) i kliknij [DALEJ]

gramem pomiarowym pracy diagnosty,
ktéry musi dysponowa¢ wiekszym zakre-
sem wiedzy, aby wtasciwie wykonywac
poszczegdlne etapy procedury. Dodatkowg
niedogodno$¢ stanowi utrudnione korzy-
stanie z bazy danych kontrolno-regulacyj-
nych dla poszczegdlnych modeli pojazddw.

Musi by¢ ona prowadzona, udostepniana
i aktualizowana w formie drukowanej lub
elektronicznej obstugiwanej za pomocg do-
wolnego, niezaleznego komputera. To samo
dotyczy archiwizowania wynikéw przepro-
wadzanych pomiaréw oraz drukowania ich
protokotéw koncowych. Cdn.
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